2 STUDIOTECNICO
"IMAESTRANZI

OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOO




Novita 2013

RILIEVO 3D CON LASER SCANNER

Il rilievo con Laser Scanner produce una nuvola di punti che riproduce
fedelmente l'intera area interessata dall'intervent 0. Che si tratti del rilievo di un
edificio, interno o esterno, del rilievo di un sito archeologico, di una strada, di
un impianto industriale, di una struttura, di un mo numento, o, nel campo legale
il rilievo di un incidente o di una scena del crimi ne, tutti gli oggetti presenti
nell'area del rilievo vengono rilevati tridimension almente.

Ogni rilievo puo essere posizionato in coordinate | ocali o georeferenziato.

Assieme alla nuvola di punti viene eseguita una seq  uenza fotografica a 360°
che viene “spalmata” sopra la nuvola di punti color andola con i colori reali
degli oggetti.

Tramite il software Scene LT, fornito con il riliev o, il cliente puo navigare le
immagini a 360°e dalle stesse ricavare, in qualsia  si punto, le misure e le quote
che gli fossero necessarie. Mettiamo inoltre a disp osizione dei nostri clienti un

web server sul quale, mediante apposite credenziali di accesso, e possibile
visualizzare, interrogare, misurare distanze e quot e dai rilievi esequiti .

Da questo rilievo possiamo poi estrarre i classici elaborati tecnici quali
planimetrie, piante, prospetti e sezioni in 2D 0 in 3D.

La nuvola di punti, assieme agli elaborati 2D e 3D, viene fornita poi al
committente, nei formati digitali piu comuni, dxf, dwg, pcx, Xyz ecc... ,
leggibili dalla maggior parte dei software CAD inc  ommercio. Questo consente
di progettare all'interno della nuvola di punti ed eseguire presentazioni,

simulazioni, valutazioni di fattibilita ecc..
Il Laser Scanner da noi utilizzato ha le seguenti c  aratteristiche tecniche:

-Campo visivo in rilevazione verticale e orizzontal e pari a 300/360°

-Velocita di misura da 122.000 a 976.000 punti/se condo (in base alla intensita
di griglia richiesta)

-Errore lineare alla distanza di riferimento (25 m) pari a +/- 2 mm

-Laser di classe 3R a differenza di fase

-Rilevazione da 0.60 a 120 m indoor e outdoor (in f unzione delle condizioni di
luminosita)

-Fotocamera a colori integrata con sovrapposizione dei colori senza parallasse

-Compensatore bi-assiale full control.



ALCUNI ESEMPI DI UTILIZZO
EDIFICIO IN COSTRUZIONE

RILIEVO PRIMA DELL’ESECUZIONE DELLE MALTE E DEI MASSETTI
Software Scene LT (fornito con rilievo) :

Consente di visualizzare le singole scansioni con la possibilita di ricavare misure in qualsiasi punto della
scansione

(utile per contabilita di cantiere - libretto dell’edificio — archivio e ricerca posizione impianti — controllo dimensionale ecc..)
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Le scansioni sono visibili nei colori fotografici oppure in scala di grigio, ricavata dalla riflettanza dei materiali
colpiti dal raggio laser. Questo tipo di rappresentazione & sempre molto chiara perché non é influenzata dalla
luminosita della scena da rilevare. Le scansioni pertanto possono essere effettuate anche in condizioni di scarsa
o ltotale assenza di luce.




“RILIEVO DI ESTERNI

TOPOGRAFICO E ARCHITETTONICO CONTEMPORANEAMENTE PER STUDIO ARREDO URBANO ECC....

Dal software Scene LT (in dotazione) e tramite collegamento internet al nostro WebServer, & possibile
visualizzare il rilievo in modalita Webshare utilizzando un interfaccia molto semplice che consente di
rilevare misure e mettere delle note. Da qui pero non e possibile modificare i dati di scansione.
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SCREEN SHOT DI RILIEVO IN LAVORAZIONE CON PROGRAMMA CAD DI AUTODESCK (Revit Architecture)

ESEMPIO 1 - PROGETTO PAVIMENTAZIONE E ARREDO URBANO

Nuvola di Punti di Rilievo:
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Inserimento del progetto 3D all'interno della nuvola di punti.
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ESEMPIO 2 - PROGETTO PASSERELLA PEDONALE

Nuvola di Punti di Rilievo:
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Inserimento di progetto 3D all’interno della nuvola di punti.

Butadesk Revie LAANDIN,

Architettura

S 5 A O Acedi X @ —ox

Modifica
- . fa v [2] Gruppa di madella = E - R
Seleziona | Costruisei Distribuzione verticale Madella Locale e area « Apetturs Riferimenta Piano di lavoro

Propriets &)

@ Vista 3D -

Vista 3D: Vista 3D 5 - | £ Modifica tipo
Grafica A s
Livello di dettaglio Medio ‘

Visibilits stratigrafia a3t originale
Sostituzioni wisibilits/grafica Modifica...
Opzioni di araf.. Modifica, ‘

Disciplina Architettonica

Stile analisi di Nessuno L
Percarso del sale [

Dati identita 2
Modello vista <Hessuna>
MNorme vista Vista 30 §

Bipendznza Tdipendent

Titolo sulla tavols

Estensioni E

Guids alle propr

10, Viste (tutto)
Piante strutturali
Piante dei pavimenti
- Piano Terra
1 - Piano Prime
Livello 2
o Livello 3

LAVANDIN TOT- REVIT et - Browser di progetto &)

Planimetria
- Piante dei controsoffitt
Viste 3D
Vista 301
Vista 3D 2
Vista3D3
Viste 304
Vista3D 5
{30}
Prospetti
Est
Nord
Ovest i
= Prospettive [ Dk GO EI R ¢ @ < o ,
Fate clic per selezionare, premere TAB per alternare, CTRL per aggiungere e MAIUSC per deselezionare, & i T

2

4




RILIEVO DI EDIFICI STORICI e di PREGIO

Nuvola di punti in Scene LT

Pos: 1.99m 7.24m 777.70m Caricamento completato Dettaglio: 33% Sottocampione: 3 Phi: 16M
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RILIEVO DI MANUFATTI TECNOLOGICI E INDUSTRIALI

Esempio rilievo locale di manovra acquedotto
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RILIEVO STRUTTURALE

Rilievo PONTECANALE: vista 3D ricavata dalla nuvola di punti

Visualizza: 26° 11° w: 66° Pos: 0.45m -24.29m 514 37m Caricamento completato Dettaglio: 14% Sottocampione: 7 P 46M

Rilievo PONTECANALE: prospetto ricavato dalla nuvola di punti




Rilievo GALLERIA in COSTRUZIONE: vista 3D ricavata dalla nuvola di punti

Raffronto galleria Costruita e galleria di Progetto




RILIEVO DI SCAVI ARCHEOLOGICI

Nuvola di punti 3D - Vista dall’alto area di interesse

Nuvola di punti 3D - vista in dettaglio — misurazione oggetti — collegamento note e documenti
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RILIEVI IN AMBITO GIUDIZIARIO E FORENSE

Rilievo scena del crimine
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Tempestivita e rapidita di esecuzione sono i principali imperativi quando si svolgono
indagini sui luoghi degli incidenti. Con il laser scanner 3D di CAM2, & possibile
registrare rapidamente grandi quantita di dati e riportare la scena virtuale in ufficio. Si
pud quindi analizzare la scena da varie prospettive e confrontare i dati di scansione
con file CAD OEM per Fanalisi della deformazione del veicolo. Si possano incltre
creare animazioni per simulare I'incidente.

La tecnologia di scansione laser 3D di CAM2 supporta i peniti forensi consentendo
loro di risparmiare tempo e generare documentazione di quanlita superiore.



